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734 Serie MY1B — Cilindro sin vastago / Modelo basico
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Cilindro sin vastago

Modelo basico
Serie MY1B

010, 916, 620, 625, 632, 040, 0650, 663, 380, 6100

.racteristicas

+ Posibilidad de combinacion con una

variedad de guias para adecuarse a los

requerimientos.

ahorro de espacio.

-rma de pedido

El sencillo disefio sin guias facilita el

Posibilidad de minimizar el
tamano de unidad (dimensiones)
y posibilidad de combinacién con
otras guias.

MY1B [25]|G]-[300]

Tipo de rosca de conexion
Simbolo| Tipo Diametro
Rosca M|010, 216, 2620

G 025 a 9100

E

6]
20
25
32
40
50|
63
80
100

.comendacién de producto

Modelo basico

Diametro [mm]

16 mm

20 mm

25 mm

32 mm
40 mm

50 mm

63 mm

80 mm

100 mm

Productos en stock para una rapida entrega

MY1B10G-100
MY1B10G-200
MY1B10G-300
MY1B10G-400
MY1B10G-500

MY1B10G-600
MY1B16G-100
MY1B16G-200
MY1B16G-300
MY1B16G-400

MY1B16G-500
MY1B16G-600
MY1B16G-700
MY1B16G-800
MY1B16G-1000

.racteristicas técnicas

MY1B16G-1200
MY1B20G-100
MY1B20G-200
MY1B20G-300
MY1B20G-400

Conexionado

centralizado
(un extremo)

MY1B20G-500
MY1B20G-600
MY1B20G-700
MY1B20G-800
MY1B20G-900

Servicio de

ZSNC

Carrera
Diametro . " Carrera max. de
[mm] Carrera estandar [mm] fabricacion [mm]
__10¥16 | 100,200,300, 400, 500, 600, 8000
20, 25, 32, 40 | 700, 800, 900, 1000, 1200, 5000
50, 63, 80, 100 | 1400, 1600, 1800, 2000

« Se pueden fabricar carreras con incrementos de 1 mm, hasta la carrera maxima. No
obstante, especifique también "-XB11" al final de la referencia del modelo cuando la
carrera supere 2000 mm.

Los articulos en stock pueden sufrir modificaciones sin previo aviso.

MY1B20G-1000
MY1B20G-1200
EMY1B50G-600
EMY1B50G-800

Detectores magnéticos

» D-M9PWL (indicacion en 2 colores PNP)
+ D-MONWL (indicacién en 2 colores NPN)

Nota) Para més opciones, consulte la seccién
Detector magnético, pagina 1025

@ Productos

relacionados

Serie AS - Reguladores de caudal - pagina 1258

Serie RB - Amortiguador hidraulico - pagina 821

Serie SY - Valvulas - pagina 74, 121, 129

Serie SV - Valvulas - pagina 29
Serie VQC - Valvulas - paginas 221

Serie TU - Tubos - pagina 1253

Serie KQ2 - Racores - pagina 1214

Diametro [mm] 10 |16 | 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63 | 80 | 100
Fluido Aire

Actuacion Doble efecto

Rango de presion de trabajo °-§,|"’,‘,§'8 0.1 a0.8 MPa

Presion de prueba 1.2 MPa

Temperatura ambiente y de fluido 5a60°C

Amortiguacion e | Amortiguacion neumatica

Lubricacién Sin lubricacion

o 5| nonawetsteraies M5 18 114 358 112
28 8| Conexiones inferiores

8 é(s()lo mog:'!'?rgl?zggg?xionado o4 06 06 28 210 | 910 018 | 018
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racteristicas técnicas de la unidad de ajuste de carrera

Diametro [mm] 10 16
Simbolo de unidad A H A
RB0805
Configuracion / pe%%“ e ch peﬁ]%” e
amortiguador hidraulico ajuste "Z}L‘&ge ajuste
Rango adecuado de ajuste de carrera [mm] Oa-5 0a-56

Rango de ajuste

En caso de que se exceda el rango de

de carrera ajuste adecuado, consulte con SMC.
Diametro [mm] 20 25 32 40
Simbolo de unidad L L L L @
o RB0806 RB1007 RB1412 RB1412 <
Configuracion / + + ¥ + o
amortiguador Con Con Con Con =
hidraulico perno de perno de perno de perno de =1
ajuste ajuste ajuste ajuste °
Simbolo de unidad A L H A L H A L H A L H <
c RB806 | RB1007 RB1007 | RB1412 RB1412 RB2015 RB1412 | RB2015
, > on + + Con + + Con + + Con + +
Configuracion/ perno de|Con perno|  Con perno de Con Con perno de Con Con pemode | Con Con
amortiguador hidraulico ajuste | de ajuste | perno de ajuste pernode | perno de ajuste permno de | perno de ajuste | perno de | perno de
ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste ajuste
Rango adecuado de ajuste de carrera [mm] Oa-6 Oa-115 Oa-12 Oa-16
Rango de ajuste de carrera En caso de que se exceda el rango de ajuste adecuado, consulte con SMC.
.racteristicas técnicas del amortiguador hidraulico .Iocidad del émbolo
Modelo RB RB RB RB RB Diametro [mm] 10 16 a 100
0805 0806 1007 1412 2015 Sin unidad de ajuste de carrera| 100 a 500 mm/s | 100 a 1000 mm/s
Absorcion méax. de energia [J] 1.0 29 5.9 19.6 58.8 Ca_rdre::'jad Unidad A 100 a 200 mm/s | 100 a 1000 mm/s Nota 1)
unidad de
Absorcion de carrera [mm] 5 6 7 12 15 ajuste  |Unidad H+ Unidad L| 100 a 1000 mm/s | 100 a 1500 mmys Nota2)
Velocidad méx. de impacto [mm/s] | 1000 1500 1500 1500 1500 Nota 1) Tenga en cuenta que, cuando el rango de ajuste de carrera aumenta
Frecuencia max. de trabajo (ciclos/min) 80 80 70 45 25 con la manipulacion del perno de ajuste, la capacidad de
amomguamon neumatica se reduce.
Muelle Extendido 1.96 1.96 4.22 6.86 8.34 La velocidad del émbolo deberia ser de 100 a 200 mm/s.
fuerza [N] Comprimido 3.83 4.22 6.86 15.98 20.50 Nota 2) En el caso del conexionado centralizado, la velocidad del émbolo es
— de 100 a 1000 mm/s.
Rango de temperatura de trabajo ['C] 5a60 Nota 3) Utilice con una velocidad que se ajuste al rango de capacidad de
absorcion.
-aciones
Ref. unidad de ajuste de carrera Amortiguadores hidraulicos para unidad H y unidad L.
Diémetro Diametro
~.m]| 10 16 20 25 32 40 mm| 10 20 25 32 40
Ref. unidad Tipo
A unidad MY-A10A | MY-A16A | MY-A20A | MY-A25A | MY-A32A MY-A40A Unidad L — RB0806 | RB1007 RB1412
Unidad L = - MY-A20L | MY-A25L | MY-A32L MY-A40L Unidad H | RB0805 | RB1007 | RB1412 RB2015
H unidad MY-A10H - MY-A20H | MY-A25H | MY-A32H MY-A40H
Ref. de soporte lateral Ref. de junta flotante
Diémetro Diametro
Tipo [mm] 10 16 20 25 32 (mm] 10 16 20 25 32
Soporte lateral AL MY-S10A | MY-S16A | MY-S20A MY-S25A Modelo MY-J10 | MY-J16 | MY-J20 | MY-J25 | MY-J32
Soporte lateral Bl MY-S10B | MY-S16B | MY-S20B MY-S25B
Diametro {:r’:,?,[,']‘etm 40 50 63 80 100
[mm}| 40 50 63 80 100
Tipo Modelo MY-J40 | MY-J50 | MY-J63 | MY-J80 | MY-J100
Soporte lateral A MY-S32A MY-S50A MY-S63A
Soporte lateral B MY-S32B MY-S508 MY-S63B

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.Jmentos y cargas maximas

Modelo Diametro Momento max. admisible [N-m] Carga max. admisible [kg]
[mm] M1 Mz Ms mi m2 ma
10 0.8 0.1 0.3 5.0 1.0 0.5
16 25 0.3 0.8 15 3.0 1.7
20 5.0 0.6 1.5 21 4.2 3.0
25 10 1.2 3.0 29 5.8 5.4
MY1B 32 20 2.4 6.0 40 8.0 8.8
40 40 4.8 12 53 10.6 14
50 78 9.3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16.6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Dimensionamiento de cilindros MY1

Los valores anteriores se muestran Unicamente como indicacion, principalmente como comparacion
entre los diferentes modelos y diametros de MY1.

Los momentos estaticos, los momentos dindmicos y las cargas aplicadas se combinan como una serie
de factores, cuyo total no debe superar un valor definido.

Si necesita un cilindro MY1 para una nueva aplicacion, consulte con SMC para solicitar ayuda con la
eleccion.

Precauciones de disefio

Recomendamos la instalacion de un amortiguador hidraulico externo cuando el cilindro se combina con
otra guia (conexiéon con acoplamiento flotante, etc.) y se supera la carga maxima admisible, o cuando la
velocidad de trabajo es de 1000 a 1500 mm/s para los diametros 016, 850, 263, 80 y @100.

Carga [kg] |,

LT b

Momento (N+m) m2 ms
F1 < — \M1=F1XL1 F2 - — \M2=F2XL2 Fs < — \M3=F3XL3
3 3 9

0 [

N
]

Momento maximo admisible

Seleccione el momento dentro del rango
de trabajo indicado en los gréficos.
Obsérvese que la carga maxima admisible
puede exceder en algunos casos los
limites indicados en los gréficos.

Por lo tanto, verifique también la carga
admisible para las condiciones
seleccionadas.

Carga maxima admisible

Seleccione la carga dentro del rango de
trabajo que se muestra en los graficos.
Obsérvese que el momento maximo
admisible puede a veces exceder los
limites indicados en los gréficos.

Por lo tanto, revise también el momento
admisible para las condiciones
seleccionadas.

.élculo de la energia de absorcion para la unidad de ajuste de carrera con amortiguador hidraulico integrado

Unidad: N-m
) Vertical Vertical Simbolos ) )
Horizontal (hacia abaijo)|(hacia arriba) U: Velocidad d_e impacto del objeto [m/s]
m: Peso del objeto [kg]
F : Empuije del cilindro [N]
Tipo de g : Aceleracion gravitacional [9.8 m/s?]
impacto S : Carrera del amortiguador hidraulico [m]
Nota) La velocidad del objeto se mide en el
momento del impacto con el amortiguador
hidraulico.
Cinética 1
. m2
energia E1 > ML
er? ;’:g;':aE 5 F-s F-s+mgs | Fs-mgs
Energia
absorbida E Ei+E2
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ensiones Modelo de conexionado centralizado @10

MY1B10G

2 x 05 prof. de avellanado 2

Rosca de montaje del acoplamiento flotante
(2 x M3 prof. rosca 5)

24 25
= > > ©
[s]
; - 1 2 x M5 -
\ _>r<_ —_m (Conexion) \m‘ ) 3
[ ¥ = T 5
vl o A : ) -g
()
2 o o)
yy - 2
A\ |10 10| O
15 15 <
85,1 |12 - 55 -
2% M5 - 110 + Carrera -
(Tapén de cabeza (Tapén de cabeza hueca
hueca hexagonal) hexagonal)
s 50 N 4 x M3 prof. 5 4x 03..4 o.rificio pasante
- - > — Lado inferior M4 prof. 7
. 5.9 25 © 59
-'—'-4— <—>I ~
Ol 5 & it
e © o~ _ B ° o oo
| ° b ® [
ol © ©- T oY Yy
1 100 + Carrera -
o 10 _ 10
ol ©
~ N~
Y /
A @ A
lm [

w 2x M5

(Tap6n de cabeza hueca hexagonal)

I!!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.




>
Q
—
[=
D
Q
o
=
(1]
(7]

738 Serie MY1B — Cilindro sin vastago / Modelo basico

DI I I I R R I I I I I I A AP AP AP A

.nensiones Modelo de conexionado centralizado @16, 220

M5

(Tapodn de cabeza hueca hexagonal)

(WW)

=
=

wl [

XX

2 x M5
(Tapon de cabeza
hueca hexagonal)

MY1B16G/20G

2x2xJprof. K

e

2xM5 E/ |

(Tapon de cabeza V.V
hueca hexagonal)

-
—=}

Rosca de montaje del acoplamiento flotante

Servicio de

ZSNC

PC (2 x JJ prof. rosca desde fondo de avellanado KK)
—| M5 1
2x 0T prof. avellanado E —
LW ‘ E Y (Conexion) ~
I
o Bl — 8 > o
)
] oy | \é I \ *® — ; | \97 oy oy
T LR ‘ a@ et _ 1
- i’* M5 x 0.8 Tornillo de regulacion GAl | o TTI
+G>l (Conexion) L(i 2 x M5
2% M5 M5 x 0.8 GB (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
(Tapén de cabeza hueca hexagonal) A N
- Z + Carrera -
i o M5
(Tapon de cabeza hueca (Conexion)
hexagonal) A(LL) o L -
PA Lt X MM prof. M 2 x 2 x @B prof. de avellanado C
oLD orificio pasante
= M5
(Tapon de cabeza > (Conexion)
hueca hexagonal) > e 7‘[ i
S — o = = o o1 =T
Yo o g ag_.z
£ 5 Yy
MY1BOG - MY1BOG
PG Q + Carrera
el - »J
[mm]
Modelo A B C E G |GA|GB | H J JJ K | KK L LD | LL |[LW | M MM N | NC | NE
MY1B16G | 80 | 6 3.5 2 |14 16 37 M5 M4 10 80 | 3.5 40 | 30 6 M4 20 |14 27.8
MY1B20G | 100 | 7.5 | 4.5 2 |125 | 125|175 | 46 M6 M4 12 |10 | 100 | 45 | 50 | 37 8 M5 25 |[17.5 |34
[mm]
Modelo NH |[NW | PA |PB|PC|PD|PG|PP| Q |QQ|QW |RR|SS | T |TT |UU | VW |[WW | XX |YH |YW | Z
MY1B16G | 27 37 40 20 40 45 | 3.5 7.5 | 153 9 30 11 3 7 9 105 | 10 75| 22 |26 32 | 160
MY1B20G (335 | 45 | 50 | 25 | 50 | 5 45 115|191 | 11 | 36 |145| 5 8 |10.5 |12 |[125|105| 24 |325| 40 | 200

Tamano de orificio del conexionado centralizado del lado inferior

[ang

-
.

o

Conexion inferior
(Junta torica aplicable)

Modelo WX Y S d D R | Junta torica aplicable
MY1B16G | 22 6.5 4 4 8.4 11 6
MY1B20G | 24 8 6 4 8.4 1.1

(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)
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.mensiones Modelo de conexionado centralizado 925, 832, 040

MY1B25G/32G/40G

§ 2 x2xJ prof. K g
: POl g
|
O — ]
—© — = @4? i
= =K
L @ I i @ Y
vv\ 2x2Z 2x2Z /;VVA
P _ (Tapon de cabeza hueca hexagonal) (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
(Taptn de cabeza hueca hexagonal) Rosca de montaje del acoplamiento flotante
(2 x JJ prof. rosca desde fondo de avellanado KK) @
2xoT prof avellanado E P g
E (Conexion) L <]
©
A ; =Y >§ 3
i o
Tyl }%i - g0 <
] T f |
y QR 2

A
G P Tornillo de regulacion G

(Conexion) P GB
A (Tapon de cabeza hueca hexagonal) N

2xP
(Tapon de cabeza hueca hexagonal)

Y

Z + Carrera
-

4 x MM prof. M
2 x 2 x 9B prof. de avellanado C

PA
oLD orificio pasante
B
>\
Y — &

(Tapén de cabeza
hueca hexagonal)

-
—

1
)

PB

Tap6n de cabeza

(

&
Qw
W

hueca hexagonal) £ —E ‘ Y ] (Conexioén)
i o |
4PG> Q + Carrera
MY1BOG MY1BUOG
[mm]
Modelo A B (¢} E G [GB| H J JJ K | KK L LD | LL |LW | M MM N | NC | NE | NH |NW
MY1B25G | 110 9 |55 2 16 |245 | 54 Mé M5 9.5 9 |110 |56 | 55 | 42 9 M5 30 |20 40.5 | 39 53
MY1B32G | 140 | 11 6.6 2 19 |30 68 M8 M5 16 10 |140 | 6.8 | 70 52 12 M6 37 |25 50 |49 64
MY1B40G | 170 | 14 | 85 2 23 |36.5| 84 M10 M6 15 13 |170 | 8.6 | 85 64 12 M6 45 |30.5 |63 61.5| 75
[mm]
Modelo P PA |PB |PC |PD|PG|PP| Q |[QQ|QW |RR|SS | T |[TT |UU |V [WW | XX |YH |YW | Z yv4
MY1B25G | 1/8 60 | 30 55 6 7 |12 206 | 16 42 16 6 10 (145 | 15 16 (125 | 28 |38.5| 46 | 220 |Rc 1/16
MY1B32G | 1/8 80 | 35 70 | 10 8 |17 264 | 16 51 23 4 10 |16 16 19 |16 32 |48 55 | 280 |Rc 1/16
MY1B40G | 1/4 100 | 40 85 | 12 9 |185 322 | 24 59 27 |10.5| 14 |20 22 23 (195 | 36 |60.5| 67 | 340 | Rc1/8

“P” indica la conexion de alimentacién del cilindro

—
_—T

Ca— (] =

i Y
/// : {%}‘ J s A\ oD

Conexion inferior (ZZ)
(Junta torica aplicable)

\
I

Iy

[

-—

Tamafo de orificio del conexionado centralizado del lado inferior
Modelo WX Y S d D R |Junta torica aplicable
MY1B25G 28 9 7 6 1.4 | 11
MY1B32G 32 1 9.5 6 1.4 | 11
MY1B40G 36 14 1.5 8 134 | 11 C11.2
(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)

C9

L.!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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.nensiones Modelo de conexionado centralizado 250, 263

3/8

MY1B50G/63G

g g
5 2x2xdJprof. K 5

| | !
-y © —" /— © oy
Ry 1o — — 2

@?\ , ,
% 2xRc1/4 2xRc1/4 vV

(Tapon de cabeza hueca hexagonal)

(Tapdn de cabeza hueca hexagonal)

PC

2x 0T prof. avellanado E

(Tapon de cabeza hueca hexagonal)

Rosca de montaje del acoplamiento flotante

3/8
(Conexion)

(2 x JJ prof. rosca desde fondo de avellanado KK)

Servicio de

ZSNC

b g 8y
T §¢
Y
G ;3/8 Tornillo de regulacion
2x3/8 (Conexion) 3/8
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) A (Tapén de cabeza hueca hexagonal)
: o Z + Carrera
(Tapon de cabeza
_(Lb) - L - AXMM prof. M
PA 2 x 2 x 9B prof. de avellanado C
oLD orificio pasante
] f/ 5y B
e g i
—&— = &2
< - " ‘[ Y (Conexion)
A
PG Q + Carrera
MY1BOG = MY1BOG
[mm]
Modelo A B C E G |GB | H J JJ K | KK L LD [ LL |LW | M MM N | NC | NE
MY1B50G | 200 | 14 85| 3 |235| 37 94 | M12 M6 25 | 17 | 200 9 (100 | 80 | 14 M8 47 38 | 76.5
MY1B63G | 230 | 17 |105| 3 |25 39 | 116 | M14 M8 28 | 24 |230 | 11 |[115 | 96 | 16 M8 50 51 |100
[mm]
Modelo NH [NW | PA |PB|PC|PD|PG|PP| Q |QQ|QW | RR|SS | T |TT |UU |V |[WW | XX | YH |[YW | Z
MY1B50G | 75 92 | 120 50 |[100 | 8.5 8 |24 384 |27 76 | 34 10 15 | 225|235 (235|225 | 47 74 92 | 400
MY1B63G | 95 | 112 |140 | 60 |115 |95 | 10 |375|440 |295| 92 |455 135 | 16 |27 |29 |25 |28 56 | 94 | 112 | 460
— —
(%]
e o —"
= gl oD

Conexion inferior
(Junta torica aplicable)

Tamafio de orificio del conexionado centralizado del lado inferior

Modelo WX Y S d D R | Junta térica aplicable
MY1B50G 47 15.5 | 145 10 17.5 1.1 c15
MY1B63G 56 15 18 10 |17.5 1.1

(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)
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g g
z =
Y ) . Y
Y E— FA—
3 A | = ] %
V ‘ s / L
* R / i
1({I'za 6n de cabeza X\J‘\ 2x1/2 2x1/2 /‘ L—»VV
hu epc a hexagonal) (Tapén de cabeza hueca hexagonal)  (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
12 1
LW (Conexion) NN
T o I ‘ 1 g B 0
g
gy rér oY T ‘ W By 0
Iz © ©\ pd ) K P i I
Zyoch ! ol : (o Yo ) T
Y Ve - gy \ | A | 2l Ty S
A k °
T Uy G 1/2 Tornillo de regulaciéon G Uy T =
- .z - _— .
2x1/2 (Conexion) | 1/ GB 2x1/2
(Tapon de cabeza hueca hexagonal) A (Tapon de cabeza hueca hexagonal) N (Tapon de cabeza hueca hexagonal)
4 Z + Carrera _
(Tapon de cabeza
(LL) L
- —— - 2 x 2 x oLD orificio pasante
77777 ___PE -
PA 4 x MM prof. M
PF
—~ =
/ >y
(Tapén de cabeza & o To% o - A
hueca hexagonal) B: — E¢ — it g“ % (Conexion)
Lo R:2 __e? 4 -To & ‘[ v
A
w0
MY1BLIG 2 Rosca de montaje del acoplamiento flotante MY1BLIG
5 (2 x 10H7 prof. 10)
PG || Q + Carrera o
—| - —
[mm]
Modelo A G GB H L LD LL | LW M MM N NC | NH | NN | NW | PA PB | PE
MY1B80G 345 60 71.5 | 150 | 340 14 175 | 112 20 M10 85 71 124 35 140 80 65 240
MY1B100G | 400 | 70 |79.5 | 190 | 400 | 18 |200 |140 25 M12 95 85 |[157 | 45 |176 |[120 85 | 280
[mm]
Modelo PF | PG | PP Q QQ |QW [ RR | SS | TT | UU [ VW |WW | XX | YH | YW | YY z
MY1B80G 22 15 53 | 660 | 35 90 | 61 15 30 40 60 25 90 | 122 | 140 28 | 690
MY1B100G | 42 20 69 | 760 | 38 | 120 | 75 20 40 48 70 28 | 120 | 155 | 176 35 | 800

gy

“y

=

Conexion inferior
(Junta térica aplicable)

f

Tamarno de orificio del conexionado centralizado del lado inferior

Modelo WX Y d D R | Juntatorica aplicable
MY1B80G 90 45 18 26 1.8 poo
MY1B100G | 120 50 18 26 1.8

(Mecanice el lado de montaje segun las dimensiones siguientes.)

I!!I g Para mas opciones y detalles de los productos, consulte nuestros catalogos especificos o nuestra informacién online.
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l/lomentos y cargas maximas

L. L. Seleccione el momento dentro del rango de trabajo indicado en los gréaficos. Obsérvese que el peso maximo de carga puede a veces
Momento maximo admisible exceder los limites indicados en los gréaficos. Por lo tanto, revise también el peso de carga para las condiciones seleccionadas.
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.eso maximo de carga

Seleccione el peso de carga dentro de los limites del rango de trabajo indicado en los graficos. Obsérvese que el momento maximo
admisible puede a veces exceder los limites indicados en los gréficos. Por lo tanto, revise también el momento admisible para las
condiciones seleccionadas.
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